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ABSTRAKSI 

 

Mulya, Rizkysea Fendra, NIT. 551811136861 N, 2022, “Upaya Mempertahankan 

Posisi Kapal AHTS. Triton Jawara Pada Saat Snatching di Crane Barge 

COSL 222 Guna Melakukan Lifting Operation”, Skripsi, Program 

Diploma IV, Program Studi Nautika, Politeknik Ilmu Pelayaran Semarang, 

Pembimbing I: Capt.Tri Kismantoro, MM, M.Mar., Pembimbing II: Awel 

Suryadi, S.ST. 

 

Olah gerak kapal di dekat Crane Barge (snatching) merupakan salah satu 

kegiatan yang dilakukan oleh kapal-kapal offshore dilokasi pengeboran minyak 

lepas pantai. Pekerjaan ini sering dilakukan, tetapi tidak mudah untuk 

melakukannya, karena selain harus memiliki keahlian khusus, orang yang  

melakukan olah gerak ini juga harus mengerti karakter kapal yang dikendalikan dan 

mengetahui keadaan cuaca di sekitarnya, sebab jika tidak mengerti akan hal tersebut 

maka akan menimbulkan bahaya bagi kapal, Crane Barge dan lingkungan di 

sekitarnya. Dari hal-hal di atas Penulis mengangkat rumusan masalah yang akan 

dibahas dalam penulisan skripsi ini yaitu sebagai berikut, bagaimana cara 

melakukan olah gerak di dekat crane barge (snatching), serta kendala-kendala apa 

saja yang dihadapi ketika kapal melakukan snatching di Crane Barge COSL 222. 

Dalam penulisan skripsi ini, penulis menjabarkan teori tentang 

pelaksanaan  olah gerak di dekat Crane Barge (snatching) yang digunakan dalam 

pembuatan laporan penelitian dan sebagai landasan untuk memecahkan masalah 

yang ada. Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah metode kualitatif 

yang menghasilkan data dan beberapa kendala berupa kata-kata tertulis dari orang-

orang dan perilaku yang diamati. Dalam hal ini mengumpulkan data berupa 

pendekatan terhadap obyek melalui observasi, wawancara secara langsung terhadap 

subyek serta menggunakan dokumen dan data-data yang berhubungan dengan olah 

gerak di dekat Crane Barge. 

Dari rumusan masalah yang ada, penulis menemukan bahwa faktor-faktor 

yang sangat penting dalam snatching yaitu, dari seorang yang mengolah gerakkan 

kapal saat snatching, bentuk kapal, jenis dan kekuatan mesin utama, jenis dan tipe 

baling-baling, jenis dan tipe daun kemudi, keadaan laut serta keadaan perairan. 

Selain faktor-faktor di atas hal yang sangat penting yaitu kemampuan dan 

pengalaman dalam berolah gerak  sehingga pada saat pelaksanaan akan berjalan 

lancar.  
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ABSTRACT 

Mulya, Rizkysea Fendra, NIT. 551811136861 N, 2022, “Efforts to Retain 

Position of Triton Jawara On When snatching in Crane Barge COSL 

Seeker To Lifting Operation”,Thesis, Diploma IV Program, Nautical 

Department, Politeknik Ilmu Pelayaran Semarang, Advisor (I): Capt.Tri 

Kismantoro, MM, M.Mar., Advisor (II): Awel Suryadi, S.ST. 

 

Motion if the vessel near the Crane Barge (snatching) is one of the 

activities performed by ships offshore oil drilling offshore in the location. This work 

is often done, but it is not easy to do, because in addition have to have special skills, 

if the person who did this movement should also understand vessel controlled 

character and know the circumstances surrounding the weather, because if it does 

not understand that it will pose no danger to the ship, Crane Barge and the 

surrounding environment. From the above matters raised Author formulation of the 

problem that will be discussed in this thesis is as follows, how do I do if the motion 

near the crane barge (snatching), as well as any constraints encountered when the 

ship did Snatching in Crane Barge COSL 222.  

In writing this essay, the author describes the theory of the 

implementation of the navigation near Crane Barge (snatching) used in the 

preparation of reports and research as a basis for solving the existing problems. The 

method used in this study is a qualitative method that generates the data descriptive 

form of the written word from the people and observed behavior. In this case the 

approach to collect data in the form of objects through observation, interviews 

directly to the subject matter and use of documents and data related to the navigation 

near the rig. 

From the formulation of the problem that there are authors concluded 

that the factors that are very important in the processing vessel motion when 

snatching, man, vessel shape, type and power of the main engine, the type and the 

type of propeller, rudder type and leaf type, sea state and state waters. In addition 

to the above factors it is very important that the ability and experience in working 

out the motion so that when the implementation will run smoothly.  

 

 

 

 

 

 

 

Key Word: Snatching, Lifting Operation 



 
 
 

x 
 
 

DAFTAR ISI 

 

HALAMAN JUDUL .......................................................................................... i 

HALAMAN PERSETUJUAN ......................................................................... ii 

HALAMAN PENGESAHAN ...........................................................................iii 

HALAMAN PERNYATAAN KEASLIAN .................................................... iv 

HALAMAN MOTTO DAN PERSEMBAHAN ............................................. v 

PRAKATA ........................................................................................................ vi 

ABSTRAKSI ..………………………………………………………………viii 

ABSTRACT ...................................................................................................... ix 

DAFTAR ISI ...................................................................................................... x 

DAFTAR TABEL ........................................................................................... xii 

DAFTAR GAMBAR ...................................................................................... xiii 

DAFTAR LAMPIRAN .................................................................................. xiv 

BAB I.      PENDAHULUAN ...........................................................................  1 

  A. Latar Belakang Masalah ............................................................. 1  

  B. Fokus Penelitian ......................................................................... 5 

  C. Rumusan Masalah ...................................................................... 5 

  D. Tujuan Penelitian........................................................................ 6 

  E. Manfaat Hasil Penelitian………………………………………..6 

BAB II.     KAJIAN TEORI…...………………………………………….…...8 

  A. Deskripsi Teori ........................................................................... 8 

  B. Kerangka Penelitian.................................................................. 14 



 
 
 

xi 
 
 

BAB III.     METODE PENELITIAN ........................................................... 15 

  A. Metode Penelitian ..................................................................... 15 

  B. Tempat Penelitian ..................................................................... 17 

  C. Sampel Sumber Data Penelitian/Informan ............................... 19 

  D. Teknik Pengumpulan Data ....................................................... 21 

  E. Instrumen Penelitian ................................................................. 25 

  F. Teknik Analisis Data Kualitatif ................................................ 26 

  G. Pengujian Keabsahan Data ....................................................... 34 

BAB IV.     HASIL PENELITIAN ................................................................. 37 

  A. Gambaran Konteks Penelitian .................................................. 37 

  B. Deskripsi Data .......................................................................... 38 

  C. Temuan ..................................................................................... 41 

  D. Pembahasan Hasil Penelitian ................................................... 42 

BAB V.       SIMPULAN DAN SARAN ......................................................... 64 

  A. Simpulan .................................................................................. 64 

  B. Keterbatasan Penelitian ............................................................ 64 

  C. Saran ......................................................................................... 65 

DAFTAR PUSTAKA………………………………………………………...67 

LAMPIRAN-LAMPIRAN…………………………………………………..69 

 

  

 

 



 
 
 

xii 
 
 

DAFTAR TABEL 

 

Tabel 4.1 Tabel Perbandingan penelitian terdahulu Dan Sekarang .................. 38 

Tabel 4.2 Tabel Sebab Fishbone ....................................................................... 47 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



 
 
 

xiii 
 
 

DAFTAR GAMBAR 

 

Gambar 2.1 Triton Jawara snatching di crane barge COSL 222  ...................... 9 

Gambar 2.2 Crane barge COSL 222 ................................................................. 12 

Gambar 2.2 Kerangka Penelitian ...................................................................... 14 

Gambar 3.1 Contoh Fishbone Diagram ……………………………………………31  

Gambar 3.2 Bagian Fishbone Kepala Ikan……………………………………31 

Gambar 4.1 AHTS. Triton Jawara .................................................................... 41 

Gambar 4.2 Diagram Fishbone ......................................................................... 47 

Gambar 4.3 Bow Trushter AHTS. Triton Jawara ............................................. 51 

Gambar 4.4. Jenis propeller FPP (Fixed Pitch Propeller) ................................ 53 

Gambar 4.5.Jenis propeller CPP (Controlable Pitch Propeller) ...................... 53 

Gambar 4.6. Jenis Daun Kemudi ...................................................................... 54 

Gambar 4.7. Kapal Menjauh Dari Crane Barge ............................................... 60 

Gambar 4.8. Seorang Perwira Mesin Merawat Kemudi Kapal ......................... 63 

 

  

 

 

 

 

 

 



 
 
 

xiv 
 
 

DAFTAR LAMPIRAN 

 

Lampiran 1     Crew List AHTS. Triton Jawara ................................................ 69 

Lampiran 2     Profil Triton Jawara 2014…………………………… . ……….70 

Lampiran 3     General Specification 1 ................................... ….…………….71 

Lampiran 4     General Specification 2 …………………… .................... ……72 

Lampiran 5     General Specification 3 …………………… .................... ……73 

Lampiran 6     General Specification 4 …………………… .................... ……74 

Lampiran 7     Hasil Wawancara 1………………………………… ... ……….75 

Lampiran 8     Hasil Wawancara 2………………………………… ... ……….78 

Lampiran 9     Hasil Wawancara 3………………………………… ... ……….80 

Lampiran 10   Hasil Wawancara 4………………………………… ... ……….82 



1 
 

 

  BAB  I 

PENDAHULUAN 

A. Latar  Belakang  Masalah 

AHTS. Triton Jawara merupakan salah satu kapal  AHTS (Anchor 

Handling Tug Supply) yang dirancang dan dibuat khusus sebagai sarana 

penunjang kegiatan eksplorasi maupun eksploitasi dalam membantu 

kegiatan pengeboran minyak dan gas lepas pantai, yaitu dalam bentuk 

pelayanan peralatan-peralatan dan pekerjaan untuk melakukan kegiatan 

pengeboran lepas pantai. Kapal AHTS Triton Jawara ini juga salah satu 

kapal supply atau disebut juga kapal logistik  sangat berguna dalam 

membantu kegiatan di anjungan lepas pantai (platform), tongkang derek 

(crane barge), kapal pengebor (rig), anjungan lepas pantai (platform) yang 

mempunyai peran penting pada saat melakukan kegiatan pengeboran lepas 

pantai di lokasi pengeboran tersebut. 

AHTS. Triton Jawara adalah salah satu transportasi atau alat 

penghubung ataupun penunjang dalam kegiatan pengeboran lepas pantai 

(offshore oil drilling). Dikarenakan tongkang derek (crane barge) tidak bisa 

memenuhi kebutuhannya sendiri, hal ini dikarenakan sebagian crane barge 

tidak memiliki mesin untuk bergerak. Dalam tugasnya dilokasi pengeboran, 

kapal tersebut memiliki peranan seperti mengangkut peralatan serta barang-

barang logistik yang dibutuhkan dalam pengeboran lepas pantai, 

memindahkan rig (kapal pengebor), crane barge (tongkang derek) dan 

masih banyak fungsi-fungsi lainnya. 
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Sekarang ini semakin banyak ditemukan berbagai jenis kapal contohnya 

diantaranya AHTS (Anchor Handling Tug Supply), AHT (Anchor Handling 

Tug), running cargo, assist tanker, VSP, crew boat dan masih banyak yang 

lainnya dimana setiap kapal dibagi menjadi beberapa  jenis sesuai dengan 

tugas serta jenis muatan yang diangkut. Dalam hal ini penulis akan 

membahas salah satu dari jenis kapal yang berguna untuk membantu proses 

pengeboran minyak lepas pantai yaitu kapal supply (kapal logistik). 

Kapal supply (kapal logistik) merupakan kapal yang digunakan untuk 

melayani segala jenis pekerjaan di lokasi pengeboran lepas pantai.  Kapal 

supply (kapal logistik) berfungsi untuk membantu pengeboran lepas pantai 

seperti mengangkut ataupun mempersiapkan peralatan-peralatan yang 

dibutuhkan di lokasi pengeboran. Kapal supply (kapal logistik) itu sendiri 

terbagi menjadi beberapa jenis diantaranya AHTS (Anchor Handling Tug 

Supply), AHT (Anchor Handling Tug), running cargo, assist tanker, VSP, 

crew boat dan masih banyak yang lainnya. 

Saat akan melakukan bongkar muat di crane barge, kapal AHTS Triton 

Jawara harus melakukan  snatching, guna membongkar muatan yang 

dibutuhkan (lifting operation) dari kapal ke crane barge (off load) ataupun 

menerima barang yang sudah tidak terpakai di crane barge itu sendiri (back 

load). Snatching merupakan salah satu pekerjaan dari kapal AHTS yang 

memerlukan keterampilan khusus dalam mengolah gerak kapal. Dalam hal 

ini seorang perwira di atas kapal harus memahami karakteristik olah gerak 

kapal itu sendiri. Faktor cuaca, keadaan laut, serta bahaya navigasi yang ada 
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di perairan sekitar sangatlah penting dalam mengolah gerak kapal pada saat 

snatching. 

Banyak hal utama yang perlu diperhatikan membantu proses 

pengoboran lepas pantai adalah salah satunya saat melakukan snatching. 

Snatching memerlukan persiapan seperti seluruh peralatan kapal itu sendiri 

yaitu main engine (mesin penggerak utama), bow thruster, steering (kemudi) 

harus dalam keadaan siap pakai, yaitu dengan mencoba terlebih dahulu 

sebelum memasuki zona 500 meter dari crane barge. Selain melakukan 

persiapan secara internal, hal lain yang perlu diperhatikan adalah kekuatan 

arus laut di lokasi pengeboran minyak itu sendiri serta dari mana arus berasal 

dan kecepatan angin di sekitarnya. Karena dengan mengetahui itu semua 

maka, akan sangat membantu olah gerak kapal itu sendiri. 

Seperti halnya sudah diketahui bahwa dalam melaksanakan snatching  

dituntut kecakapan dari seorang nakhoda ataupun perwira dalam mengolah 

gerakkan kapalnya untuk mempertahankan posisi kapal tetap berada di 

posisinya, yakni tidak terlalu jauh dari crane barge dan juga tidak terlalu 

dekat dengan crane barge itu sendiri, sehingga crane dari crane barge bisa 

menjangkau barang yang akan dibongkar ataupun dimuat di atas kapal. 

Untuk itu sebelum memulai snatching, seorang nakhoda ataupun perwira 

harus benar-benar mengerti dan mengetahui keadaan di sekitar lokasi 

pengeboran minyak lepas pantai. 

Oleh karena itu semua personil yang terlibat khususnya nakhoda dan 

perwira yang mengendalikan kapal haruslah selalu waspada dan melakukan 
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pengamatan keliling agar pada saat kapal melakukan olah gerak di dekat 

crane barge (snatching) dapat berjalan dengan lancar. 

Dari pengalaman yang pernah penulis alami di atas kapal dimana pada 

saat melaksanakan snatching masih terdapat kendala-kendala terlebih pada 

saat cuaca buruk akibat dari terdorong arus laut dan kecepatan angin 

sehingga sulit untuk melakukan olah gerak didekat crane barge (snatching) 

hal ini dapat memperlambat proses lifting operation (bongkar muat). Dari 

banyaknya masalah yang mungkin akan terjadi pada saat snatching, maka 

penulis akan membahas tentang olah gerak pada saat snatching. 

Oleh karena hal-hal tersebut diatas maka penulis terdorong untuk 

membahas judul “Upaya Mempertahankan Posisi Kapal Triton Jawara Pada 

Saat Snatching di Crane Barge COSL 222 Guna Melakukan Lifting 

Operation”. 

Penulis memilih judul diatas dengan alasan karena dalam melaksanakan 

snatching sangat dibutuhkan keterampilan dari seorang nakhoda ataupun 

perwira dalam mengolah gerak kapalnya, sehingga hal tersebut sangat 

berpengaruh dengan keselamatan kapal, lingkungan, serta crane barge itu 

sendiri. Snatching merupakan pekerjaan yang sangat berbahaya. Sering 

terjadi kecelakaan pada saat pelaksanaan snatching seperti kapal nyangkut 

di wire anchor crane barge ataupun kapal menabrak lambung crane barge 

bahkan membahayakan kru kapal saat melaksanakan lifting operation. 
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B. FOKUS PENELITIAN 

Fokus penelitian yang penulis ambil pada skripsi ini memfokuskan 

penelitian bagaimana dan kendala apa saja yang mempengaruhi olah gerak 

kapal pada saat pelaksanaan snatching. 

C. RUMUSAN MASALAH 

Keterampilan dalam mengolah gerak kapal supply (kapal logistik), 

dalam hal ini kapal AHTS (Anchor Handling and Tug Supply) di crane barge 

COSL 222 harus dimiliki oleh setiap nakhoda dan seluruh officer (mualim) 

di kapal Triton Jawara. Ini dikarenakan seringnya kapal melakukan olah 

gerak di dekat crane barge COSL 222 (snatching) untuk melakukan lifting 

operation (bongkat muat), baik offload (membongkar barang dari kapal ke 

crane barge) atau backload (memuat barang dari crane barge ke kapal), oleh 

sebab itu setiap nakhoda dan mualim di kapal Triton Jawara harus memiliki 

keterampilan tersebut. 

Dari latar belakang masalah di atas, maka penulis mengambil beberapa 

perumusan masalah yang kiranya dapat menjadi pertanyaan dan 

membutuhkan jawaban, yang akan dibahas pada pembahasan bab-bab 

selanjutnya dalam skripsi ini. Adapun perumusan masalah itu sendiri antara 

lain: 

1. Bagaimana cara mempertahankan posisi kapal Triton Jawara pada saat 

snatching di crane barge Cosl 222 guna melakukan lifting operation? 

2. Kendala-kendala apa yang dihadapi ketika kapal melakukan snatching ? 
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D. TUJUAN PENELITIAN 

Tujuan dari penelitian tentang upaya mempertahankan posisi kapal 

Triton Jawara pada saat snatching di crane barge COSL 222 guna 

melakukan lifting operation (bongkat muat) adalah agar penulis dan orang 

yang membaca dapat lebih memahami tentang hal-hal dibawah yaitu: 

1. Mengetahui bagaimana cara mempertahankan posisi kapal pada saat 

snatching di Crane Barge. 

2. Mengetahui kedala-kendala apa saja yang di hadapi ketika melakukan 

snatching pada saat kapal akan melaksanakan lifting operation. 

E. MANFAAT PENELITIAN 

Dengan adanya penelitian ini, manfaat yang ingin dicapai penulis dalam 

penelitian ini antara lain: 

1. Secara Teoritis 

a. Untuk dapat menerapkan teori yang diperoleh serta menambah 

pengetahuan dan wawasan penulis serta pembaca tentang 

pelaksanaan snatching (olah gerak kapal didekat crane barge). 

b. Menambah pengetahuan dan meningkatkan wawasan para 

taruna/taruni sebagai calon perwira kapal yang berkompeten di 

kapal supply khususnya di kapal AHTS. 

c. Sebagai perbandingan antara teori dengan praktek nyata di 

lapangan pada waktu praktek laut. 
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2. Secara Praktis 

a. Pada saat praktek di lapangan pembaca khususnya para 

taruna/taruni Politeknik Ilmu Pelayaran Semarang sebagai calon 

perwira di atas kapal, tidak melakukan kesalahan yang dapat 

membahayakan kapal dan lingkungan sekitar serta lokasi 

pengeboran itu sendiri. 

b. Sebagai usulan dan saran agar pada saat melaksanakan snatching 

(olah gerak didekat crane barge) untuk melakukan bongkar muat 

dapat berjalan lancar, aman dan sesuai keinginan, sehingga dapat 

memperlancar seluruh kegiatan tersebut. 
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BAB II 

KAJIAN TEORI 

A. Deskripsi Teori 

Pembahasan mengenai hal mempertahankan posisi saat kapal  

melaksanakan olah gerak (snatching) di kapal AHTS TRITON JAWARA, 

sumber pustaka yang berkaitan dengan pembahasan skripsi ini harus 

diketahui dan dijelaskan secara teori serta pengertian dari istilah-istilah yang 

penulis dapat sehingga bisa lebih menyempurnakan penulisan skripsi ini. 

Berikut adalah istilah dan teori antara lain: 

1. Snatching 

Menurut Rumiki (2019) olah gerak snatching merupakan kegiatan 

yang khusus dilakukan oleh kapal-kapal supply terutama kapal jenis 

AHTS dimana pekerjaan ini sangat riskan dan membahayakan. 

Kegiatan ini biasanya dilaksanakan pada saat akan memindahkan 

muatan ataupun passanger dari kapal ke lokasi pengeboran (platform) 

maupun sebaliknya. Dalam mengolah gerak kapal AHTS saat snatching 

terdapat beberapa faktor yang sangat berpengaruh terhadap olah gerak. 

Selain faktor-faktor tersebut hal yang sama pentingnya yaitu bagaimana 

berolah gerak. Dijelaskan menurut Undang-Undang RI No. 17 Tahun 

(2008: 8) tentang pelayaran yaitu kapal adalah transportasi air dengan 

jenis dan bentuk apapun yang bergerak dengan tenaga angin, ditunda 

atau tenaga mekanis, termasuk transportasi yang berdaya dukung 
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dinamis, transportasi di bawah permukaan air, serta bangunan terapung 

yang tidak berpindah-pindah. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 2.1 Triton Jawara snatching di crane barge COSL 222 

Sumber: Dokumen Pribadi 2021 

Snatching merupakan istilah dalam pelayaran yang memiliki arti 

snatch yaitu menyambar, yang dimaksud disini adalah menyambar atau 

meggapai tempat dimana dengan kasus dari penelitian ini yaitu posisi 

tersebut bisa terjangkau dan tergapai oleh kapal dan crane yang diolah 

melalui operator crane agar kapal selalu berada di posisi diinginkan. 

Ada beberapa faktor yang mempengaruhi kapal tersebut, antara lain: 

a. Faktor manusia 

b. Faktor-faktor dari dalam kapal 

c. Faktor yang berasal dari luar kapal 
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2. Olah gerak  

Menurut Djoko Subandrijo (2011:1). Pengertian dari teori olah 

gerak dan pengendalian kapal adalah merupakan hal yang penting untuk 

memahami beberapa gaya yang mempengaruhi kapal dalam 

gerakannya. Jadi untuk dapat mengolah gerak kapal dengan baik maka 

terlebih dahulu harus mengetahui sifat sebuah kapal, dan bagaimana 

gerakannya pada waktu mengolah gerak yang tertentu dan mempelajari. 

Setelah itu barulah kita mengambil kesimpulan mengenai sifat-sifatnya 

kapal.  

Olah gerak kapal juga bisa disebut suatu seni karena dalam olah 

gerak kapal harus memperhatikan berbagai faktor yang mempengaruhi 

kemampuan dari pada olah gerak kapal itu sendiri, baik faktor dari luar 

maupun faktor dari dalam kapal tersebut. Keahlian tentang olah gerak 

kapal ini sangat penting artinya terutama bila ditunjang oleh praktek dan 

pengalaman selama dikapal dapat diartikan kemampuan olah gerak 

selain tergantung pada  pengaruh dari luar dan pengaruh dari dalam 

kapal itu sendiri sangat berperan penting bagi sipengolah gerak kapal 

serta pengalaman yang cukup didunia olah gerak kapal.   

Kegiatan ini sangat penting untuk memahami beberapa gaya yang 

bisa mempengaruhi gerak dalam kapal. Maka dari itu untuk dapat 

mengolah gerak kapal dengan baik harus terlebih dahulu mengetahui 

karakteristik sebuah kapal, dan bagaimana gerakannya pada waktu 

mengolah gerak yang tertentu dan memahaminya. Setelah itu barulah 

kita bisa mendapatkan kesimpulan tentang sifat-sifat kapal itu tersebut. 
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Apabila seorang perwira telah mengenal dan mempelajari sifat-

sifatnya kapal, perwira juga harus tetap memahami olah geraknya dan 

haruslah mempraktekannya sendiri. Seperti halnya tidak hanya teori 

berenang yang harus kita ketauhi dan itu tidak bisa menjamin orang 

dapat berenang tanpa praktek. 

Setiap kapal mempunyai karakteristik berbeda-beda, dimana sifat 

ini dipengaruhi oleh beberapa faktor dalam setiap karakteristik kapal itu. 

Setiap mualim maupun nahkoda harus bisa memperhatikan, dan kritis 

terhadap kemampuan olah gerak kapalnya sendiri dan sifat-sifatnya. 

Menurut Purwantomo (2004:3),“faktor-faktor yang mempengaruhi 

pelaksanaan olah gerak kapal yaitu faktor yang berasal dari dalam kapal 

dan faktor yang berasal dari dalam kapal”. Banyak faktor yang 

mempengaruhi olah gerak kapal misalnya, kemudi, tenaga penggerak, 

bentuk bentuk badan kapal dibawah garis air dan bentuk bangunan 

atasnya, kondisi cuaca, angin, keadaan arus atau pasang surut air. Pada 

dasarnya teori mengolah gerak kapal dapat kita pahami secara baik 

asalkan kita mengerti faktor-faktor yang mempengaruhi pada olah gerak 

kapal. Tetapi dari pengalaman secara praktek dalam olah gerak kapal  

merupakan suatu keahlian yang nilainya sangat penting dan bermanfaat 

dalam melaksanakan olah gerak kapal. 

Maka dari itu gabungan antara teori dan pengalaman seorang pelaut 

merupakan poin yang ideal dan keharusan. Banyak orang menyepelekan 

tentang mengolah gerak kapal tetapi dengan kurangnya pengalaman 
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praktek bisa membawa kerugian yang besar terhadap pribadi kru kapal 

yaitu seorang mualim atau perwira itu sendiri.  

Sehingga penulis menyimpulkan bahwa olah gerak adalah suatu 

kegiatan  mengkontrol kapal dalam posisi diam bahkan dalam keadaan 

berlayar/bergerak yang dilakukan oleh seorang perwira. Hal ini sangat 

efisien dalam mencapai tujuan yaitu pelayaran yang aman, sehingga 

pelayaran menjadi terhindar dari kecelakaan. 

3. Crane Barge 

Crane barge / tongkang derek merupakan serangkaian peralatan 

khusus yang berfungsi sebagai tempat pengangkutan muatan dari kapal 

ke anjungan lepas pantai dan bisa juga sebagai tempat penginapan para 

pekerja di bagian offshore. Ciri utama crane barge adalah adanya derek 

diatas deck dan tidak memiliki tenaga untuk mengolah gerakkan 

tongkang tersebut.  

 

 

 

 

 

 

Gambar 2.2 Crane Barge COSL 222 

Sumber: Dokumen 2020 
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4. Bongkar dan muat atau proses pengangkutan (lifting operation) 

Keputusan Menteri Perhubungan berdasarkan UU No. 21 tahun 

1992, bongkar adalah suatu kegiatan pembongkaran barang dari atas 

geladak atau palka kapal ke dermaga atau kapal lain. Sedangkan muat 

adalah suatu kegiatan mengangkut barang dari dermaga, kapal lain 

maupun gudang untuk dapat dimuat di dalam kapal atau diatas geladak 

kapal agar dapat di bawa ke tempat tujuan dengan mudah dan selamat. 

Sama hal nya dengan proses pengangkutan (lifting operation) dimana 

pembongkaran tersebut menggunakan derek (crane). 
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B. Kerangka Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 2.1 Kerangka Pikir Penelitian 

 

Upaya mempertahankan posisi kapal Triton Jawara pada saat 

snatching di crane barge COSL 222 guna melakukan lifting 

operation 
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snatching berjalan dengan lancar 
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 BAB V 

SIMPULAN DAN SARAN 

A. Simpulan 

Berdasarkan penelitian yang penulis lakukan di kapal AHTS Triton 

Jawara mengenai upaya mempertahankan posisi kapal Triton Jawara pada 

saat snatching di crane barge Cosl 222 guna melakukan lifting operation 

maka penulis memperoleh suatu simpulan dalam kegiatan olah gerak di 

dekat crane barge (snatching) sebagai berikut: 

1. Untuk menghindari terjadinya kesalahan posisi pada saat melakukan 

olah gerak di dekat crane barge (snatching), maka harus ada persiapan 

dan koordinasi yang baik antara operator radio crane barge dengan 

kapal itu sendiri yang diketahui oleh masing masing nakhoda. 

2. Ketika kapal melakukan olah gerak di dekat crane barge (snatching) 

juga memiliki beberapa kendala yang dapat menghambat proses 

tersebut yaitu, faktor dari dalam mencakup jenis baling-baling, bentuk 

kapal, daun kemudi dan kekuatan mesin, sedangkan faktor dari luar 

adalah keadaan laut dan keadaan perairan.  

B. Keterbatasan Penelitian 

Penelitian dilakukan dengan menggunakan berbagai sumber data seperti 

dokumen, arsip, hasil wawancara, hasil observasi atau juga dengan 

mewawancarai lebih dari satu subjek yang dianggap memiliki sudut pandang 

yang berbeda. Dari hasil yang didapatkan, keterbatasan penilitan ini hanya 
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sebatas mengetahui dan meneliti bagaimana mempertahankan kapal saat 

melaksanakan snatching guna melakukan lifting operation di crane barge 

COSL 222. 

C. Saran 

Berdasarkan hasil penelitian yang telah didapat, penulis memberikan 

saran-saran yang mungkin dapat berguna dalam melakukan olah gerak di 

dekat crane barge (snatching) di kapal Triton Jawara saran yang penulis 

sampaikan adalah sebagai berikut: 

1. Sebaiknya melakukan rekrutmen crew kapal yang berkualitas dan ahli 

untuk bekerja di atas kapal serta ahli dalam bidangnya masing-masing 

dan mengetahui segala resiko dalam mengolah gerak. 

2. Sebelum melakukan olah gerak di dekat crane barge (snatching) kapal 

harus mempersiapkan segala sesuatu yang mendukung untuk membantu 

dalam olah gerak snatching seperti mempersiapkan mesin penggerak 

utama dan bow thruster agar terhindar dari kesalahan posisi kapal pada 

saat snatching.  Dan juga menerapkan dan membuat format permohonan 

Surat Persetujuan Masuk Kapal (Clearance-In)) dan Surat Persetujuan 

Keluar Kapal (Clearance-Out) 500 (lima ratus) Safety Zone agar dari 

pihak crane barge bisa mengetahui posisi kapal dan melihat situasi 

disekitar  

3.  Menanggulagi kendala-kendala yang dihadapi ketika melakukan 

snatching adalah jika faktor dari dalam dengan melakukan perawatan 

secara berkala seperti baling-baling, mesin utama, bow thruster dan 
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lain-lain, sedangkan faktor dari luar adalah dengan melakukan 

pengamatan cuaca disekitarnya, sekiranya dari pengamatan cuaca yang 

dilakukan oleh nakhoda dan perwira tidak memungkinkan untuk 

melakukan snatching maka kita harus beritahukan kepada operator 

radio untuk meminta ijin keluar dari crane barge untuk sementara 

hingga cuaca kembali normal. Semahir apapun seorang perwira dan 

nakhoda dalam berolah gerak akan terlalu beresiko dalam mengambil 

keputusan dengan memaksakan keadaan. 
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